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Zatgcznik nr 1 do zapytania o cene

Szczegotowy opis techniczny przedmiotu zamoéwienia - potwierdzenie parametréw urzgdzenia
Szczegdtowe wytyczne minimalnych parametréw dot. wyposazenia umieszczono ponizej Tabela — Zestawienie minimalnych parametréw sprzetu.

Tabela - Zestawienie minimalnych parametréw wyposazenia zestawu do robotyki z matq.

Lp. Przedmiot zaméwienia /Wymagane minimalne parametry Parametry oferowanego sprzetu

*odpowiadajg minimalnym  parametrom  podanym  przez
Zamawiajgcego (tak/nie)

** jedli parametry sq wyzsze od zalecanych prosze o ich wypisanie

1 Zestaw do robotyki z matq -12 sztuk tak/ nie*
W sktad zestawu wchodzi:
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A Bazowy zestaw konstrukcyjny robota + tadowarka

Liczba czesci w zestawie: 541

Czesci elektroniczne:

Sterownik robota:

Procesor 32 bit, 300 MHz ARM9

64 MB RAM, 16 MB pamieci Flash

Mozliwoé¢ pracy na bateriach / akumulatorach AA (6 szt.) lub z
wykorzystaniem dedykowanego akumulatora,

4 porty do podtgczenia efektoréw

4 porty do podtgczenia czujnikdw (czestotliwose pracy — 1000 probek
na sekunde)

ekran monochromatyczny, rozdz. 178x128 px

wbudowany gtosnik

wbudowana klawiatura podéwietlana (6 przyciskdw, 3 kolory) do
pracy bez wykorzystania zewnetrznego komputera

wbudowany obrazkowy jezyk programowania do tworzenia prostych
aplikacji (maks. dtugos$¢ programu: 16 blokdw, mozliwos¢ zapetlenia
programu)

wbudowany program do akwizycji i wizualizacji danych
pomiarowych z podtgczonych czujnikéw

oprogramowanie uktadowe na licencji otwartej

port USB do potgczenia z komputerem lub z innym sterownikiem,
port USB do podtgczenia karty WiFi, pamieci USB (do 32 GB) lub
kolejnego sterownika

wbudowany czytnik kart microSD (do 32 GB)

mozliwos¢ pracy kilku sterownikdw w trybie kaskadowym - do 4
sterownikéw

mechanizm automatycznego wykrywania dedykowanych
serwomotoréw i czujnikdw (odpowiednik Plug&Play)

Serwomotor duzy — dwie sztuki

tak/ nie*
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doktadno$¢ pozycjonowania do 1 stopnia

160 - 170 obr./min
moment obrotowy: 0.21 N*m
moment trzymajgcy: 0.42 N*m
waga: 76 g
mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik
robota
e Serwomotor éredni
o doktadno$¢ pozycjonowania do 1 stopnia

o  240-250 obr./min

o moment obrotowy: 0.08 N*m

O

O O O O O

o moment trzymajgcy: 0.12 N*m
o waga: 369

o mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik
robota
o Ultradzwiekowy czujnik odlegtosci
o zasieg od 3 do 250 cm,
o doktadno$¢ pomiaru do +/- 1 cm
o mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik
robota
o fryby pracy (pomiar, wykrywanie innych czujnikdw)
sygnalizowane podsiwietleniem
e  Czujnik dotyku — dwie sztuki
o mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik
robota
e Czujnik zyroskopowy
o pomiar kgta obrotu z doktadnosciqg +/- 3 st.
o tryb pracy zyroskopu z predkosciq do 440 st./s
o czestotliwose prébkowania: przynajmniej 1 kHz, lub szybciej
o mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik
robota
e  Czujnik koloru / $wiatta
o rozpoznawanie 8 koloréw
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o 3 tryby pracy: pomiar $wiatta odbitego (kolor czerwony),
rozpoznawanie koloréw, pomiar natezenia $wiatta otoczenia

o czestotliwose probkowania: przynajmniej 1 kHz

o mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik
robota

e  Akumulator litowo-jonowy
o pojemnos¢ przynajmniej 2050 mAh
o mozliwos¢ tadowania bez wyciggania z robota

Zestaw w dedykowanej skrzynce plastikowej z przegrodami do sorfowania
czesci, konstrukcja pokrywy (specjalne zagtebienia) umozliwia stabilne
ustawianie kilku skrzynek na sobie. Zestaw zawiera 7 kabli do tgczenia silnikdw
i czujnikéw ze sterownikiem oraz kabel USB do potgczenia sterownika z
komputerem.

Czesci konstrukcyjne: elementy modutowe gasienic, kota zebate, kota z
oponami (minimum 2 rozmiary), zebatki, belki konstrukcyjne, elementy
tgczgce, osie krzyzowe o réznej dtugosci, kulka podporowa, petnigca funkcje
kota kastora.

Dedykowane instrukcje budowy réznych typdw robotdw: wahadto
odwrdcone, robot mobilny, ramie z kohcdwkq roboczg, model tasmy
produkcyjnej, itd.

Mozliwos¢ programowania sterownika w jezyku graficznym dedykowanym, w
jezyku JAVA, C, PYTHON, assembler i innych oraz z poziomu srodowisk
LabView i Simulink.

Mozliwosci dotgczonego programowania graficznego:

e modut programowania

e modut akwizyciji i analizy danych pomiarowych (tryb rejestracii
pomiardw, tryb oscyloskopu, operacje matematyczne na zbiorach
danych, wizualizacja, eksport danych do plikdw csv)

e zinfegrowane narzedzie dokumentowania pracy

e tworzenie wtasnych scenariuszy zajec
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licencja wielostanowiskowa edukacyjna
kompatybilne ze srodowiskiem Windows (Win XP i nowsze)
oraz Mac OS X

e wersja uproszczona dla systemdw iOS (iPady), Android oraz
Chromium

Materiaty dydaktyczne:

e ponad 40 samouczkdw pokazujgcych dziatanie robota w réznych
konfiguracjach

e 5Sinstrukcji gotowych robotéw z przyktadowymi programami

e 15 otwartych projektéw konstrukcyjno — programistycznych z
przyktadowymi rozwigzaniami.
Integracja z oprogramowaniem dedykowanym dla robota
elektroniczna wersja podrecznika metodycznego dla nauczycieli w
jezyku polskim — nauka podstaw programowania graficznego

e elekfroniczna wersja podrecznika metodycznego dla nauczycieliw
jezyku polskim — nauka podstaw programowania fekstowego

e ¢wiczenia wykonalne przy uzyciu zestawu bazowego robota

W tym:

e Gwarancja producenta — na czas zycia produktu (do 2022r.)
Dedykowana tadowarka do akumulatora z zestawu bazowego

B Mata Premium do zadan robotycznych (14 zadanh) etap przygotowawczy tak/ nie*
wymiary: dostosowana do wymiaréw 2362 mm x 1143 mm
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(of Zestaw rozszerzajqcy EV3 tak/ nie*

853 czesci konstrukeyjne: elementy modutowe ggsienic, kota zebate, kotaz | ---+--+
oponami (3 rozmiary), zebatki, belki konstrukcyjne, ciegna, elementy
tgczgce, osie krzyzowe o réznej dtugosci; mozliwose zbudowania przektadni
slimakowej, uktadu réznicowego, przektadni pasowej, modelu
samochodowego uktadu kierowniczego, 5 dedykowanych instrukcji budowy
réznych typdw robotdw (manipulator, robot kroczgcy, robot z napedem
kotowym, gasienicowym, model linii produkcyjnej). Zestaw w dedykowanej
skrzynce plastikowej z przegrodami do sortowania czesci.

Elementy z zestawu rozszerzajgcego sq kompatybilne z bazowym zestawem
konstrukcyjnym z punktu 1 oraz odpowiadajg zadaniom na macie premium
do zadan robotycznych.

(pieczqtka i podpis 0séb/y uprawnionych do
Sktadania oswiadczen woli)
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